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. Verwendung und Einordnung

Die AnschluBsteuerung K 6028 wird zum AnschluB von Seriendruckern an die zentrale Ver=
arbeitungseinheit des Mikrorechnersystems K 1520 sowle zur Datenferniibertragung verwen=
det ( siehe auch Technische Beschreibung ADS K 6028 DFifeeAnschluB).

Sie ist zum Anschlul von Druckern geeignet, die sowohl im zeitkriti#chen als auch im
zeitunkritischen Betrieb arbeiten kbnnen.

Als Interfacebsustein wird ein PIO Q 301 eingesetzt, der den Informationsaustausch
zwischen der ZRE K 2526 und dem Drucker steuert. In Abhéngigkeit vom Einsatz des Druckers
im zeitkritischen bzw, zZeitunkritischen Betrieb wird der PIO in die Interruptkette des
Gesantsystems eingeordnst.

Im Folgenden wird nur auf die Beschreibung der Funktionsabldufe des Drucker-Anschlusses
eingegangen.

il. Technische Daten

Steckeinheit:

Abmessungens 215 mm % 170 mm

Steckverbinder: 2 x 58~polig, indirekt
1 x 26~polig, indirekt
17 x 13=polig, indirekt
1 x 5w~polig, indirekt

Finsatzklasse:

Stromversorgung: ER = + 5% T 5% mit I5 p = 8OO mA ™
12P=+12vi5%mit112Pe120mA
128 =~12VE5%mit I, ;& 40 mA
S5PH= +5VEI5%mitI;pye 20mA

Signalpegels Steuerlogik TTL-kompatibel
UIL s 0.8V UOL s 0,4 V
Betriebsart: Dauerbetrieb

* je nach Ausstattung



Funktionsheschreibung

Inhgltsverzeichnis
Te Allgemeines
e Varianten

201,
2.2
30
4
5o
6o
6a1a
6.2,
6e3a
Te

“Tele

Te2s
8e

Kombinationsmbglichkeiten voﬁ Drucker— und DFU=Anschlufsteuerung
Schnittstellenvarianten der Drucker-AnschluBsteuerung
Blockschaltbild

Adrefldecodierung

Bereitschaftsmeldung/Busumschal tung

Interruptsteuerung

Einfiigung des Druckers in die Interruptkette der CPU

Drucker als zeitunkritisches Gerdt

Drucker als zeitkritisches Gerdt

Informationsaustausch zwischen PIO und Drucker iliber GNI=Schnittstelle
Informationsausgabe

Informationseingabe

Kontaktbelegung Steckverbinder



1. Allgemeines

Die AnschluBsteuerung K 6028 fiir die Druckersteuerung umfaft die Funktionskomplexe

=~ Adreldecoder

= Bereitschaftsmeldung/Bus~Umschaltung
= Interrupt-Steuerung

- B/A-Steuerung Drucker

Alle Punktionskomplexe werden fiir DFife und Drucker-AnschluB gemeinsam benutzt. Die DF{
besitzt jedoch in jedem Palle die hbhere Prioritdt gegeniiber dem Druck, sowohl im zeite
unkritischen als auch im zeitkritischen Betrieb des Druckers. Die Drucke und Steuerine
formationen werden von der CPU byteseriell iiber einen bidirektionslen Bustreiber dem PIO
zuy Verfiligung gestellt. Der PIO wird ilber einen AdreBdecoder ausgewdhlt, der gleichfalls
fiir die Auswahl des SIO und des CTC fiir DFUl zusténdig ist. Ein Bustreiber verstdrkt die
Steuersignale der ZRE fiir PIO, SIO und CTC,

Die vom Drucker ankommenden Informationen (Statusmeldungen) werden wihrend der Inter-
ruptbehandlung durch die CPU vom PIO abgefordert.

2, Varianten

2,1. Kombinationsméglichkeiten von Drucker~ und DFii~-AnschluBsteuerung

Die AnschluBisteuerung X 6028 kann in folgenden Varianten mit DFU kombiniert werden:

belegte Steckverbinder
x1 x2 x4 x5 xb

Drucker + DFU (V 24) X X x x
Drucker + DFU (IFSS) x x x x
Drucker X X X

2.2, Schnittstellenvarianten der DruckeranschluBlsteuerung

- Schnittstelle GNI: Br. 2:12 + Br. 2:14
- Schnittstelle ASCITI: Br. 2:13 + Br. 2:15



3. Blockschaltbild
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4. AdreBdecodierung

Der Adrefdecoder besteht aus den 1 aus 8=Decodern A13, A14 und ist frel programmierbar.
Die Auswahl von PIO, SIO und CTC erfolgt iiber die AdreBleitungen AB2 ... ABT. Mit Hilfe
der Briicken Br. 1, Br. 2:1, Br. 2:2 und Br. 2:3 kann die AdreBdecodierung den Forderungen
des jeweiligen Betriebseystems angepalt werden.

Im Betriebssystem SIOS 1526 erfolgt die Auswahl des SIO mit IN/OUT 50 «ss 53, des PIO mit
IN/OUT 54 ... 57 und des CGTC mit IN/OUT 58 ... 5B. Jeder dieser B/A=Befehle bildet fiir
den entsprechenden Schaltkreis TS = low.

5. Bereitschaftsmeldung/Busumschaltung

Die Bereitsschaftsmeldung erfolgt iiber die Knoten A16~12 sowie A18=02, A110=11. Mit der
Auswahl eines der Schaltkreise PIC, SIO oder CTC wird in Verbindung mit TORQ = low und
WT = low das Signal RDY aktiv.

Gleichzeitig erfolgt die Umschaltung des bidirektionalen Bustreibers Al1, Al2, entspre-
chend der erforderlichen DatenfluBrichtung iiber die Gatter A15, A16 und A24~11, Mit D =
low im Eingabezyklus (IN) sowie IORQ aktiv wird das Signal DIEN an A11 und A12 low















